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(54) Vorrichtung zur Simulation einer lebenden Taube 



(57) Eine Vorrichtung zur Simulation einer lebenden 
Taube hat eine Aufnahme (1, 2, 3, 4), mittels der der 
Korper einer erlegten Taube aufnehm- und prasentier- 
bar ist und die den Flugeln der erlegten Taube zugeord- 
nete Flugelhalter (2, 3) aufweist. 

Um die Vorrichtung zur Simulation einer lebenden 
Taube so zu gestalten, daB mit ihr Tauben, insbesonde- 
re Wildtauben, besser angelockt werden konnen, wird 
vorgeschlagen, daB die Flugelhalter (2, 3) in bezug auf 
die Aufnahme (1 , 2, 3, 4) so bewegbar angeordnet sind, 
daB mittels ihnen und der in ihnen ruhenden Flugel der 
erlegten Taube die Flugelbewegung einer anfliegenden 
Taube nachbildbar ist. 
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Beschrelbung 

[0001] Die Erfindung beziehtsbh auf eine Vonichtung 
zur Simulation einer lebenden Taube mit einer Aufnah- 
me, mittels der der Korper einer ertegten Taube auf- 
nehnv und prasentierbar ist und die den Flugeln der er- 
legten Taube zugeordnete Flugelhalter aufweist. 
[0002] Mit derartigen Vorrichtungen zur Simulation ei- 
ner lebenden Taube, sog. Taubentrappen, sollen insbe- 
sondere Wildtauben an Stellen gelockt werden, an de- 
nen der AbschuB dieser Wildtauben unter besonders 
gunstigen Umstanden stattfinden kann. Der AbschuB 
solcher Wildtauben ist wahrend bestimmter Zeitraume 
erforderlich, da diese Wildtauben den Bestand an noch 
auf dem Feld befindlichen landwirtschaftlichen Produk- 
ten reduzieren. 

[0003] Die bisher bekannten Vorrichtungen zur Simu- 
lation einer lebenden Taube bzw. Taubentrappen sind 
oftmals nicht geeignet, weitere Wildtauben anzulocken, 
da sie offensichtlich von noch lebenden Wildtauben als 
Attrappen od.dgl. identifiziert werden konnen. 
[0004] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
Vonichtung zur Simulation einer lebenden Taube zu 
schaffen, mittels derTauben, insbesondere Wildtauben, 
besser angelockt werden konnen. 
[0005] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB da- 
durch gelost, daB die Flugelhalter der Aufnahme der 
Vonichtung zur Simulation einer lebenden Taube in be- 
zug auf die Aufnahme so bewegbar angeordnet sind, 
daB mittels ihnen und der in ihnen ruhenden Flugel der 
erlegten Taube die Flugelbewegung einer anfliegenden 
Taube nachbildbar ist. Bei durchgefuhrten Versuchen 
hat stch herausgestellt, daB dadurch, daB die Flugelbe- 
wegung einer anfliegenden Taube und damit eine an- 
fliegende Taube mittels der erfindungsgemaBen Vor- 
richtung nahezu perfekt simuliert werden kann, noch le- 
bende Tauben, insbesondere Wildtauben, viel besser 
an die gewunschte Stelle gelockt werden konnen als 
das bei bekannten Vorrichtungen zur Simulation einer 
lebenden Taube moglich ist. 

[0006] Vorteilhaft sind die Flugelhalter an jeweils ei- 
nem Stutzarm fixiert, der seinerseits zwischen einer 
oberen Hochstellung, in der er mit der Horizontalen ei- 
nen positiven Winkel bildet, und einer niedrigen Tiefstel- 
iung, in der er mit der Horizontalen einen negativen Win- 
kel bildet, verstellbar ist. Durch Bewegung der Stutzar- 
me konnen somit die Flugelhalter und damit die von den 
Flugelhaltern gehalterten Flugel der erlegten bzw. toten 
Taube, insbesondere Wildtaube, in einfacherWeise be- 
wegt werden. 

[0007] ZweckmaBigerweise sind die beiden Stutzar- 
mean ihren einanderzugewandten Endabschnitten mit- 
tels eines ihnen gemeinsamen Schwenkzapfens zuein- 
ander verschwenkbar miteinander verbunden. Durch 
gegensinniges Verschwenken der beiden Stutzarme 
urn den Schwenkzapfen konnen dann die Bewegungen 
der beiden Flugel der erlegten Taube erzeugt werden, 
die erforderlich sind, urn den Anflug einer noch leben- 



den Taube zu simulieren. 

[0008] Vorteilhaft ist der beiden Stutzarmen gemein- 
same Schwenkzapfen in Vertikalrichtung bewegbar. 
[0009] Urn die Bewegung der Stutzarme und damit 
5 der Flugelhalter definiert ausfuhren zu konnen, ist es 
zweckmaBig, wenn die beiden Stutzarme jeweils in ihrer 
Langsrichtung verschieblich an einer Lagerplatte gehal- 
tert sind. 

[0010] Die Langsverschieblichkeit der beiden Stutz- 
10 arme ist in technisch-konstruktiv wenig aufwendiger 
Weise realisierbar, wenn jeder Stutzarm ein Langloch 
aufweist, in das jeweils ein lagerplattenseitiger Fuhrzap- 
fen vorsteht. 

[0011] Zur vertikalen Verstellung des Schwenkzap- 
fens und der steh hieraus aufgrund der Halterung der 
Stutzarme an der Lagerplatte ergebenden Schwenkbe- 
wegungen der beiden Stutzarme ist es vorteilhaft, wenn 
der beiden Stutzarmen gemeinsame Schwenkzapfen 
an einem Endabschnitt eines Stellarms angeordnet ist, 
der seinerseits in Vertikalrichtung bewegbar ist. 
[0012] Zur Erzeugung der Vertikalbewegung des 
Stellarms ist dieser an seinem schwenkzapfenfreien 
Endabschnitt ZweckmaBigerweise mit einem Exzenter- 
zapfen eines drehbaren Ausgangsglieds eines Elektro- 
motors verbunden. Durch die Kretsbewegung des Ex- 
zenterzapfens laBt sich der Stellarm und mit diesem der 
den beiden Stutzarmen gemeinsame Schwenkzapfen 
in Vertikalrichtung bewegen, so daB die zur Simulation 
der Flugelbewegung einer anfliegenden Taube erforder- 
liche Schwenkbewegung der beiden Stutzarme in ver- 
gleichsweise einfacher Weise erzeugt werden kann. 
[001 3] Als Elektromotor kann vorteilhaft ein einfacher 
Grillmotor od.dgl. vorgesehen sein. 
[0014] Zur weiteren Verbesserung der Simulation ei- 
ner anfliegenden Taube ist es vorteilhaft, wenn der Stel- 
larm obemaib des Schwenkzapfens ein Halteglied fur 
den Hals bzw. Kopf der erlegten Taube aufweist, wobei 
dann auch der Hals bzw. der Kopf der toten bzw. erleg- 
ten Taube mittels der erfindungsgemaBen Vonichtung 
bewegt werden kann. 

[0015] GemaB einer vorteilhaften Ausfuhrungsform 
der erfindungsgemaBen Vonichtung zur Simulation ei- 
ner lebenden Taube ist auf der dem Stellarm abgewand- 
ten Seite der Lagerplatte eine Halteschale fur den 
Rumpf der erlegten Taube angeordnet. 
[0016] Um eine storungsf reie Bewegung des den bei- 
den Stutzarmen gemeinsamen Schwenkzapfens in 
konstruktiv-technisch wenig aufwendiger Weise zu ge- 
wahrleisten, ist in der Oberkante der Lagerplatte eine 
Ausnehmung ausgebildet, in der der die beiden Stutz- 
und den Stellarm verbindende Schwenkzapfen beweg- 
bar ist. 

[001 7] Der Elektromotor der erfindungsgemaBen Vor- 
richtung und sein drehbares Ausgangsglied konnen vor- 
teilhaft auf unterschied lichen Seiten der Lagerplatte an- 
geordnet sein, wobei sie ZweckmaBigerweise mittels ei- 
ner Ubertragungswelle verbunden sind, die eine Off- 
nung der Lagerplatte durchragt. 
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[001 8] Im folgenden wird die Erf indung anhand einer 
Ausfuhrungsform unter Bezugnahme auf die Zeichnun- 
gen naher erlautert. Es zeigen: 

Rgur 1 eine perspektivische Explosionsdarstellung 
einer Ausfuhrungsform dererfindungsgema- 
Ben Vonichtung zur Simulation einer leben- 
den Taube; 

Rgur 2 eine Vorderansicht der in Rgur 1 gezeigten 
Vonichtung zur Simulation einer lebenden 
Taube, wobei sich Flugelhalter der Vonich- 
tung in einer Hochstellung befinden; und 

Rgur 3 eine Figur 2 entsprechende Darstellung der 
erfindungsgemaBen Vonichtung, wobei sich 
Flugelhalter der Vonichtung in einer Tiefstel- 
lung befinden. 

[0019] Eine anhand der Figuren 1 bis 3 dargestellte 
Vonichtung zur Simulation einer lebenden Taube hat in 
der dargestellten Ausfuhrungsform eine dreiteilige Auf- 
nahme fur den Korper einer be re its eriegten Taube. 
[0020] Zu dieser Aufnahme gehoren eine lediglich in 
Figur 1 teifweise dargestellte Halteschale 1 , zwei Flu- 
gelhalter 2, 3 sowie ein Hafteglied 4. 
[0021] Die Halteschale 1 dient dazu, den Rumpf der 
eriegten Taube aufzunehmen. Entsprechend fungieren 
die Flugelhalter 2, 3 der Aufnahme als Aufnahme- 
elemente fur die beiden Flugel der bereits eriegten Tau- 
be. Mittels des Halteglieds 4 wird der Hals bzw. der Kopf 
der bereits eriegten Taube gehaltert. 
[0022] Da die Aufnahme 1 , 2, 3, 4 so beschaffen sein 
soli, daft mittels ihr die Flugelbewegung einer anfliegen- 
den Taube nachgebildet werden kann, sind die vorste- 
hend genannten Bestandteiie der Aufnahme, namlich 
die Halteschale 1, die Rugelhafter 2, 3 und das Halte- 
glied 4 in der im folgenden beschriebenen Weise zuein- 
ander angeordnet bzw. miteinander verbunden. 
[0023] Die Halteschale 1 ist in geeigneter Weise an 
der Ruckseite einer vertikal angeordneten Lagerplatte 
5 vorgesehen. Die Lagerplatte 5 ist an ihrem unteren 
Ende mit einem abgewinkelten Ansatz 6 versehen, der 
auf einen in beliebiger Lange ausbildbaren StandfuB 7 
aufgesetzt ist. 

[0024] An der Vorderseite der Lagerplatte 5 sind be- 
wegbar zwei Stutzarme 8, 9 angeordnet, wobei der 
Stutzarm 8 mittels einer Schraubverbindung 1 0 mit dem 
Flugelhalter 2 und der Stutzarm 9 mittels einer Schraub- 
verbindung 1 1 mit dem Flugelhalter 3 verbunden ist. Die 
Verbindung zwischen den Stutzarmen 8, 9 und den Flu- 
gelhaltern 2, 3 ist derart ausgefuhrt, daB die Flugelhalter 
2, 3 sich gemeinsam mit den Stutzarmen 8, 9 bewegen. 
[0025] Die Schraubverbindungen 10, 11 sind an den 
auBeren Enden der Stutzarme 8, 9 vorgesehen. 
[0026] An ihren einander zugewandten inneren End- 
abschnitten sind die beiden Stutzarme 8, 9 jeweils mit 
einer Bohrung 12, 13 versehen. Durch die Bohrungen 



12, 13 der Stutzarme 8, 9 ragt ein Schwenkzapfen 14, 
der Bestandteil einer die beiden Stutzarme 8, 9 mitein- 
ander und mit einem Stellarm 15 verbindenden 
Schraubbolzenverbindung 16 ist. 
s [0027] Urn den Schwenkzapfen 14, der seinerserts 
durch den Stellarm 15 bewegbar ist, sind die Stutzarme 
8, 9 und die damit verbundenen Flugelhalter 2, 3 
schwenkbar. 

[0028] In Figur 2 sind die beiden Stutzarme 8, 9 sowie 
io die damit verbundenen Flugelhalter 2, 3 in einer oberen 
Hochstellung gezeigt, in denen die Stutzarme 8, 9 im 
Vergleich zur Horizontalen in auswartiger Richtung 
nach oben geneigt sind. 

[0029] In Figur 3 sind die Stutzarme 8, 9 in einer nied- 

15 rigen Tiefstellung gezeigt, in der die Stutzarme 8, 9 in 
auswartiger Richtung in bezug auf eine Horizontale 
nach unten geneigt sind. Entsprechendes gilt selbstver- 
standlich fur die in Figur 2 gezeigten Flugelhalter 2, 3, 
die mit den Stutzarmen 8, 9 fest verbunden sind. 

20 [0030] Urn die Schwenkbewegung der Stutzarme 8, 
9 definiert durchzufuhren, weist die Lagerplatte 5 auf ih- 
rer Vorderseite zwei Fuhrzapfen 17, 18 auf, die in den 
Stutzarmen 8, 9 ausgebildete Langlocher 1 9, 20 durch - 
ragen und Bestandteil einer weiteren Schraubbolzen- 

25 verbindung 21 bzw. 22 sind. Bei der Schwenkbewegung 
der beiden Stutzarme 8, 9 in bezug auf den ihnen ge- 
meinsamen Schwenkzapfen 14 sowie bei der Bewe- 
gung des Schwenkzapfens 14 mittels des im folgenden 
noch zu beschreibenden Stellarms 15 wandem die bei- 

30 den Stutzarme 8, 9 in bezug auf die ihre Langlocher 1 9, 
20 durchragenden Fuhrzapfen 17, 18 an der Vordersei- 
te der Lagerplatte 5. 

[0031] Der vorstehend bereits erwahnte Stellarm ist 
an seinem in Figur 1 oberen Ende mit einer Bohrung 23 

35 versehen, die mit den Bohrungen 12, 13 der beiden 
Stutzarme 8, 9 fluchtet und die ebenfalls von dem 
Schwenkzapfen 14 durchragt wird. Obemalb der Boh- 
rung 23 ist der Stellarm 15 bei dem in den Figuren 1 bis 
3 dargestellten Ausfuhrungsbeispiel der erf indungsge- 

40 maBen Vonichtung einstuckig mit dem Halteglied 4 ver- 
sehen, welches den Hals bzw. den Kopf der eriegten 
Taube halted. 

[0032] Des weiteren weist der Stellarm an seinem in 
den Figuren 1 bis 3 unteren Ende eine weitere Bohrung 

45 24 auf, die von einem Exzenterzapfen 25 durchragt 
wird. Der Exzenterzapfen 25 ist Bestandteil einer den 
Stellarm 15 schwenkbar an einem Ausgangsglied 26 fi- 
xierenden weiteren Schraubbolzenverbindung 27. 
[0033] Das Ausgangsglied 26 ist auf der Vorderseite 

50 der Lagerplatte 5 angeordnet und mittels einer Ubertra- 
gungswelle 28, die eine Offnung 29 in der Lagerplatte 5 
durchragt, in Rotationsverbindung mit einem als Grill- 
motor ausgebildeten Elektromotor30, der auf der Ruck- 
seite der Lagerplatte 5 in einem Bereich unterhalb der 

55 dort ebenfalls vorgesehenen Halteschale 1 angeordnet 
ist. 

[0034] In der Oberkante 31 der Lagerplatte 5 ist eine 
Ausnehmung 32 ausgebildet, in der der Schwenkzapfen 
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14 bewegbar ist. 

[0035] Bei Einschaltung des als Griltmotor ausgebil- 
deten Elektromotors 30 wird mittels der Ubertragungs- 
welle 28 das Ausgangsglied 26 in Rotationsbewegung 
versetzt. Der im Bereich des AuBenumfangsrands des 
kreisfdrmigen Ausgangsglieds 26 angeordnete Exzen- 
terzapfen 25 bewegt sich auf einer Kreisbahn und ver- 
setzt den Stellarm 15 in eine entsprechende Schwenk- 
bzw. Kurbelbewegung. Mit dem dem Exzenterzapfen25 
gegenuberiiegenden Endabschnitt des Stellarms 15 
wandert der Schwenkzapf en 1 4, wodurch die mittels der 
Fuhrzapfen 17, 18 und der Langlocher 19, 20 an der 
Vorderseite der Lagerplatte 5 verstelibar positionierten 
Stutzarme 8 t 9 in Schwenkbewegungen versetzt wer- 
den. Hierbei schwenken die Stutzarme 8, 9 zwischen 
der in Figur 2 gezeigten oberen Hochsteilung und der 
in Rgur 3 gezeigten niedrigen Tiefstellung. 
[0036] Da sich die Flugelhalter 2, 3 mit den Stutzar- 
men 8, 9 entsprechend bewegen, wird durch die Inbe- 
triebnahme des als Griltmotor ausgebildeten Elektromo- 
tors 30 die Flugelbewegung einer anfliegenden Taube 
nachgebildet. 



Patentanspriiche 

1. Vorrichtung zur Simulation einer lebenden Taube, 
mit einer Auf nahme (1 , 2, 3, 4), mittels der der Kor- 
per einer eriegten Taube auf nehm- und prasentier- 
bar ist und die den Flugeln der eriegten Taube zu- 
geordnete Flugelhalter (2, 3) aufweist, dadurch ge- 
kennzelchnet, daB die Flugelhalter (2, 3) in bezug 
auf die Auf nahme (1 , 2, 3, 4) so bewegbar angeord- 
net sind, daB mittels ihnen und der in ihnen ruhen- 
den Flugel der eriegten Taube die Flugelbewegung 
einer anfliegenden Taube nachbildbar ist. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1 , bei der die Flugelhal- 
ter (2, 3) an jeweils einem Stutzarm (8, 9) fixiert 
sind, der seinerseits zwischen einer oberen Hoch- 
steilung, in der er mit der Horizontalen einen posi- 
tiven Winkel bildet, und einer niedrigen Tiefstellung, 
in der er mit der Horizontalen einen negativen Win- 
kel bildet, verstelibar ist 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, bei der die beiden 
Stutzarme (8, 9) an ihren einander zugewandten 
Endabschnitten mittels eines ihnen gemeinsamen 
Schwenkzapfens (14) zueinander verschwenkbar 
mrteinander verbunden sind. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, bei der der beiden 
Stutzarmen (8, 9) gemeinsame Schwenkzapfen 
(14) in Vertikalrichtung bewegbar ist. 

5. Vorrichtung nach einem der Anspruche 2 bis 4, bei 
der die beiden Stutzarme (8, 9) jeweils in ihrer 
Langsrichtung verschieblich an einer Lagerplatte 



(5) gehaJtert sind. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, bei der jeder Stutz- 
arm (8, 9) ein Langloch (19, 20) aufweist, in das je- 

5 weils ein lagerplattenseitiger Fuhrzapfen (17, 18) 
vorsteht. 

7. Vorrichtung nach einem der Anspruche 3 bis 6, bei 
der der beiden StOtzarmen (8, 9) gemeinsame 

10 Schwenkzapfen (14) an einem Endabschnitt eines 
Stellarms (15) angeordnet ist, der in Vertikalrich- 
tung bewegbar ist. 

8. Vomchtung nach Anspruch 7, bei der der Stellarm 
(1 5) an seinem schwenkzapf enfreien Endabschnitt 
mit einem Exzenterzapfen (25) eines drehbaren 
Ausgangsglieds (26) eines Elektromotors (30) ver- 
bunden ist. 

20 9. Vorrichtung nach Anspruch 8, bei der der Elektro- 
motor (30) als Grillmotor od.dgl. ausgebildet ist. 

10. Vorrichtung nach einem der Anspruche 7 bis 9, bei 
der der Stellarm (15) oberhalb des Schwenkzap- 

25 fens (14) ein Halteglied (4) fur den Hals bzw. Kopf 
der eriegten Taube aufweist. 

1 1 . Vorrichtung nach einem der Anspruche 7 bis 1 0, bei 
der auf der dem Stellarm (15) abgewandten Seite 

30 der Lagerplatte (5) eine Halteschale (1) fur den 
Rumpf der eriegten Taube angeordnet ist. 

1 2. Vomchtung nach einem der Anspruche 7 bis 1 1 , bei 
der in der Oberkante (31) der Lagerplatte (5) eine 

35 Ausnehmung (32) ausgebildet ist, in der der die bei- 
den Stutz-(8, 9) und den Stellarm (15) verbindende 
Schwenkzapfen (14) bewegbar ist. 

13. Vorrichtung nach einem der Anspruche 8 bis 12, bei 
der der Elektromotor (30) und sein drehbares Aus- 
gangsglied (26) auf unterschiedlichen Seiten der 
Lagerplatte (5) angeordnet und mittels einer Uber- 
tragungswelle (28), die eine Offnung (29) der La- 
gerplatte (5) durchragt, mrteinander verbunden 
sind. 
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